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iii INTRODUCAO:

O mercado global de aeronaves remotamente pilotadas (drones)
exige profissionais capazes de realizar intervencoes de alta precisao em
sistemas eletronicos, mecanicos e de radiofrequéncia. Um drone nao é
apenas um brinquedo tecnolégico; € uma aeronave complexa que integra
microcontroladores, sensores inerciais de aviacao, motores trifasicos sem
escovas e sistemas de transmissao digital de dados. Este manual
estabelece o padrao técnico essencial para quem deseja atuar na
manutencao preventiva e corretiva dessas aeronaves, transformando o
conhecimento em um negdcio altamente lucrativo. Ao dominar os
protocolos de diagndstico eletronico, soldagem avancada e calibracao de
sensores apresentados aqui, vocé estara qualificado para atender a
demanda de hobbistas, produtoras audiovisuais e gigantes do setor
agricola, posicionando-se na vanguarda de uma das profissdoes mais

escassas e bem pagas da tecnologia moderna.
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., Matriz Curricular e Cronograma Estimado

Moddulo

1. Tipologia de
Mercado

2. Arquitetura
do Hardware

3. Sistema de
Energia e
Soldagem

4. Protocolos
de Diagnéstico

5. Manutencao
Corretiva

6. 30 Casos de
Estudo Praticos

7. Protocolo de
Pilotagem

8. Engenharia
de
Customizacao

Conteudo Técnico Principal

Classificacao: Cinematograficos,
FPV, Agricolas e Asa Fixa/VTOL.

Motores BLDC, ESCs,
Controladora de Voo (FC) e
IMU.

Baterias LiPo (Cuidados/BMS) e

Soldagem SMD/Solder Pad.

Analise de Logs de Voo, Erros
de Bussola e Calibracao.

Troca de Bracos, Motores,
Gimbal e Camera Flex Cable.

Diagnosticos reais de falhas,
quedas e panes elétricas.

Treinamento psicomotor,
simuladores e voo de solo
seguro.

Upgrades de hélices, motores
por KV e antenas Long Range.

Tempo de
Estudo
Estimado

2 Horas

4 Horas

3 Horas

4 Horas

5 Horas

5 Horas

3 Horas

3 Horas

Ferramenta
Pratica Inclusa

Tabela de
Diagnostico por
Categoria

Infografico de
Mapeamento de
Placa

Checklist de
Seguranca de
Carga

Fluxograma de
Troubleshooting

Ordem de
Servico de
Bancada (O.S.)

Guia de Teste de
Voo Pds-Reparo

Check-list Pré-
Voo para
Iniciantes

Tabela de Calculo
Peso vs. Poténcia
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